Anexa
la Ordinul nr. din

NORMA DE METROLOGIE LEGALA
NML 2-16:2020,,Aparate de cantarit in mers a autovehiculelor. Cerinte tehnice si
metrologice. Procedura de verificare metrologica”

I.  OBIECT SI DOMENIU DE APLICARE

1. Prezenta norma de metrologie legala stabileste cerintele tehnice si metrologice a aparatelor de cantarit
in mers a autovehiculelor si se utilizeaza la efectuarea incercarilor metrologice in scopul aprobarii de model,
verificare metrologica initiala, periodica si dupa reparare a aparatelor de cantarit in mers a autovehiculelor, in
conditiile Hotararii Guvernului nr. 1042 din 13 septembrie 2016 ”Cu privire la aprobarea Listei oficiale a
mijloacelor de masurare si masurarilor supuse controlului metrologic legal”.

II.  REFERINTE

Legea metrologiei nr.19 din 4 martie 2016

SM ISO/CEI Ghid 99:2017 ”Vocabular international de metrologie. Concepte fundamentale si generale si
termeni asociati (VIM);

RGML 16:2016 ,,Aprobarea de model a mijloacelor de masurare in cadrul Sistemului National de
Metrologie”

RGML 12:2018 "Sistemul National de Metrologie. Marcaje si buletine de verificare metrologica"

Hotararea Guvernului nr. 1042 din 13.09.2016 cu privire la aprobarea Listei Oficiale a mijloacelor de
masurare s masurarilor supuse controlului metrologic legal;

I1l.  TERMINOLOGIE SI ABREVIERI

2. Pentru interpretarea corecta a prezentei norme de metrologie legala se aplica termenii conform Legii

metrologiei nr.19 din 4 martie 2016, SM ISO/CEI Ghid 99:2017 cu urmatoarele completari:

aparat de cantarit in mers a autovehiculelor — aparate de cantarit care au platforma de cantarire, inclusiv
cdile de acces, pe care sunt determinate sarcinile pe osie sau masa totald a autovehiculului prin cantarirea
acestuia in miscare (in continuare - balantd).

cantarirea in miscare — procesul de determinare a masei totale si sarcinilor pe osii a autovehiculelor in
miscare prin masurarea si analizarea fortelor dinamice de la anvelopele autovehiculului.

sarcina pe osie — suma sarcinilor rotilor pe osie; 0 parte a masei totale a autovehiculului, aplicata pe osie
fixa sub influenta gravitatiei in timpul cantaririi.

AV — autovehicul
Aparat de cantarit in mers a autovehiculelor — balanta

IV. CERINTE TEHNICE SI METROLOGICE

3. Caracteristicile tehnice si metrologice a aparatelor de cantarit in mers a autovehiculelor trebuie sa
corespunda cerintelor documentatiei tehnice a producatorului si prezentei norme de metrologie legala.



Clasa de precizie este prezentata in tabelul 1:

Tabelul 1

Clasa de precizie pentru
determinarea sarcinii pe o

Clasa de precizie pentru determinarea masei totale a AV

singura osie si pe grupa de 0,2 0,5 1 2 5 10
osii
A + +
B + + +
C + + +
D + + +
E + + +
F + +
4. Erorile de cantarire pentru autovehicul etalon cu 2 osii pe suspensie cu arcuri nu trebuie sa
depaseasca:

a) limitele erorii maxime admisibile, indicate in Tabelul 2:

b) 1d x n — la verificarea initiala si 2d x n — la verificarea periodica (n — nr de osii in grupa. Pentru
osii separate n = 1).

Tabelul 2

O singura osie la cantirire statica

Clasa de precizie

Erorile maxime admisibile la o singura osie a autovehiculului etalon pe

suspensie cu arcuri

Verificarea initiala

Verificarea periodica

A +0,25 % + 0,50 %
B + 0,50 % + 1,00 %
C +0,75 % + 1,50 %
D + 1,00 % +2,00 %
E +2,00 % + 4,00 %
F + 4,00 % + 8,00 %

5.
trebuie sa depaseasca valorile:

Abaterea maxima admisibild de la valoarea medie corectatd a sarcinii pe o osie sau un grup de osii nu

a) specificate in Tabelul 3;
b) 1d x n — la verificarea initiald si 2d x n — la verificarea periodica (n — nr de osii in grupa. Pentru
osii separate n = 1).

Tabelul 3

Clasa de precizie

Abaterea maxima admisibild a unei osie a altor AV

Verificarea initiala

Verificarea periodica

A + 0,50 % + 1,00 %
B + 1,00 % +2,00 %
C + 1,50 % £ 3,00 %
D + 2,00 % + 4,00 %
E +4,00 % + 8,00 %




F | + 8,00 % | + 16,00 %

6. Erorile de cantarire pentru masa totala a AV nu trebuie sa depaseasca:
a) limitele erorii maxime admisibile, indicate in Tabelul 4:
b) I1d x 2n —la verificarea initiala si 2d x 2Zn — la verificarea periodica (n — nr de osii).

Tabelul 4
Clasa de precizie Erorile maxime admisibile a masei totale a AV
Verificarea initiala Verificarea periodica

0,2 +0,10% +0,20 %
0,5 +0,25 % +0,50 %

1 +0,50 % +1,00%

2 +1,00% +2,00 %

5 +2,50 % +5,00 %
10 + 5,00 % + 10,00%

7. Daca balanta dispune de regimul cantdririi statice si se va utiliza In domenii de interes public ca
aparat de cantarit cu functionare neautomata, trebuie sa respecte cerintele Hotararii Guvernului nr. 267 din 8
aprilie 2014 ,,Pentru aprobarea Reglementarii tehnice privind aparatele de cantarit neautomate”

8. Balanta trebuie sa-si pastreze caracteristicile tehnice si metrologice

1) daca tensiunea de alimentare se schimba in limitele:

— laalimentarea de la retea de curent alternativ: = 10 % U, indicata pe balanta;

— la alimentarea de retea de curent continuu: de la Umin de lucru pand la 20 % Unom indicata pe balantd;

— la alimentarea de la acumulator (curent continuu) de la Umin de lucru pana la 20 % Unom indicata pe
balanta.

2) la modificarea vitezei (accelerarea/incetinirea) in limitele + 5 % a intervalului de viteze de lucru, indicat

pe balanta.

3) in intervalul de temperaturi: de la minus 10 °C pana la 40 °C.

Pentru utilizari speciale intervalele de temperatura pot fi altele, la cerinta ca acest interval sd nu fie mai
mic de 30 °C si trebuie sa fie indicat in documentatia de exploatare si pe placuta cu inscriptionari.

4) la influenta factorilor perturbatori — compatibilitate electromagnetica.

9. Balanta trebuie sa fie proiectata astfel incat:

1) sa fie exclusd posibilitatea interventiei neautorizate cu scopul modificarilor intentionate si

neintentionate a rezultatelor de cantarire.

2) sa includa blocari, care ar trebui sa impiedice utilizarea oricarui dispozitiv de control care poate

modifica procedura de cantarire.

3) balantele care pot functiona in regim neautomat, trebuie sa indice regimul de lucru.

4) pentru balanta utilizatd la determinarea masei totale a autovehiculului, bonul imprimat trebuie sa

contind: masa totala a autovehiculului, valoarea vitezei, data si timpul.

5) pentru balanta utilizata la determinarea sarcinilor numai pe osiile individuale, bonul imprimat trebuie sa
contind: sarcinile pe osiile individuale, masa totala a autovehiculului, valoarea vitezei, data si ora.




6) pentru balanta utilizatd la determinarea sarcinilor pe grup de osii, bonul imprimat trebuie sa contina:
sarcina pe osie individuald, sarcini pe grup de osii, masa totala a autovehiculului, valoarea vitezei, data si ora.

7) balanta trebuie sa fie echipata cu un dispozitiv care insumeaza sarcinile pe osiile individuale pentru a
obtine masa totald a vehiculului si, daca este necesar, sarcina pe grupul de osii.  Actiunea acestui dispozitiv
poate fi automata atunci cand balanta este echipatd cu un dispozitiv de recunoastere a vehiculului sau
semiautomat (functioneaza automat dupa o comanda manuald).

8) balanta trebuie sa fie echipatd cu un dispozitiv de detectare si recunoastere a AV (automat sau

neautomat).

9) balanta nu trebuie sa indice si sa printeze rezultatele cantaririi AV daca viteza acestuia nu corespunde

cu cea din intervalul indicat.

10) balanta trebuie sa fie echipata cu soft securizat. Acesta trebuie sa detina versiunea si suma de control.

11) la depistarea unei erori balanta trebuie automat sa se deconecteze sau sa avertizeze cu un semnal sonor

sau vizual, pana la eliminarea erorii de catre operator.

V. MODALITATI DE CONTROL METROLOGIC LEGAL

10. Prezenta norma de metrologie legald se aplicd aparatelor de cantarit in mers a autovehiculelor.
Volumul si consecutivitatea efectudrii operatiilor in cadrul verificarilor metrologice initiale, periodice si dupa
reparare trebuie sa corespunda Tabelului 7. Programul de incercéri metrologice in scopul aprobarii de model
trebuie sd contind incercdri la toate cerintele specificate in cap. IV si se elaboreazd in conformitate cu
RGML 16:2016.

Tabelul 7
Operag_ia/_ numﬁ_rul Modalitati de control metrologic legal
Denumirea operatiei punctului din capitolul
1D ,,l?fec} u.z.l’l:ea Aprobare de Verificarea metrologica
verificarii T IONETIN® =
model Initiala | periodica | dupa reparare

Examinarea aspectului
exterior, marcajului si a 25-26 da da da da
constructiei
Incercirile la determinarea 97-98 da da da da
masei totale a AV
Incercarile in mers 29-33 da da da da

11. Operatiile de verificare metrologica se efectueaza de catre laboratoarele de verificari metrologice
desemnate conform Legii metrologiei nr. 19 din 4 martie 2016 pentru domeniul respectiv.

12. In cazul in care balanta nu a corespuns uneia din cerintele conform prezentei norme, verificarea
metrologica se intrerupe si se considera cad balanta nu a corespuns prevederilor documentului normativ si nu
poate fi utilizata in domeniul de interes public.

13. Perioada de verificare metrologica este stabilitd in conformitate cu prevederile “Listei Oficiale a
mijloacelor de masurare si masurdrilor supuse controlului metrologic legal”.



VI. ETALOANE SI ECHIPAMENTE

14. La efectuarea verificarii metrologice solicitantul este obligat sd asigure (in cazul in care nu este
asigurare) cu aparate de cantarit de control, autovehicule etalon si de control, greutati etalon si personal
calificat.

15. Pentru determinarea valorilor reale ale sarcinilor pe osiile etalon si a masei totale a AV in regimul
cantaririi statice se utilizeaza aparate de cantarit neautomate (aparate de cantarit de control) care trebuie sa
dispuna de certificate de etalonare sau buletine de verificare metrologica. Erorile cantaririi statice nu trebuie
sd depaseasca:

— 1/3 din eroarea maxima admisibila a balantei in exploatare la incercari in mers, daca aparatul de
cantarit de control a fost etalonat/verificat metrologic inainte de incercari;

— 1/5 din eroarea maxima admisa a balantei in exploatare la incercari in mers, daca aparatul de cantarit
de control a fost etalonat/verificat metrologic in orice alta data.

16. Pentru controlul regimului cantaririi statice se utilizeaza greutati etalon, eroarea carora nu trebuie sa
depdseasca 1/3 din eroarea maxima admisibila a balantei specificate in Tabelul 5. La incercarea balantei cu
sarcina maxima mai mare de 1 t, greutatile etalon pot fi Tnlocuite cu alte greutati statice cu conditia, ca
cantitatea greutitilor etalon trebuie si fie cel putin 1 t sau 50 % de la sarcina maxima. in loc de 50 % din
sarcina maxima, o parte din greutatile etalon pot fi reduse la:

— 35 % din sarcina maxima, daca eroarea de reproductibilitate este mai mica de 0,3 d;
— 20 % din sarcina maxima, daca eroarea de reproductibilitate este mai mica de 0,2 d.

Eroarea de reproductibilitate R trebuic sa se determine prin aplicarea-descarcarea de trei ori a 50 %
sarcinii maxime.
De asemenea greutitile etalon pot fi utilizate pentru modelarea sarcinilor pe osii sau grupurilor de osii si
masei totale a AV etalon si de control la incercari in mers.
17. Laincercdrile balantei se utilizeaza urmatoarele AV:
1) AV etalon pentru determinarea erorii la o singura osie pe suspensie cu arcuri trebuie sa fie cel putin
unul din specificate:
— camion cu 2 osii pe suspensie cu arcuri;
— orice camion + remorcd CU 2 0Sii pe suspensie cu arcuri.
2) AV de control pentru determinarea abaterii de la valoarea medie corectata a sarcinii pe o osie sau un
grup de osii si erorii maxime admisibile a masei totale, se aleg minimum 2 AV din acelea specificate mai
jos:
— un AV cu 3-4 osii cu suspensie pe arcuri;
— un AV cu 5-6 osii cu remorca cu 3 osii;
— un AV cu 2-3 osii si remorca cu 2-3 0sii la acesta.
AV de control trebuie sa fie alese cu calculul de a cuprinde intervalul intreg de masurare.
In cazul in care balanta este destinati numai pentru AV cu suspensie pneumaticd, aceasti informatie
trebuie sa fie indicata in certificatul de aprobare de model.

18. Se admite utilizarea altor etaloane de lucru ale caror caracteristici tehnice si metrologice, sunt
analogice sau mai performante decat cele mentionate, si care au fost supuse etalonarii in modul stabilit si
asigura trasabilitatea metrologica.



VIil. CERINTE PRIVIND CALIFICAREA PERSONALULUI

19. La efectuarea incercarilor de aprobare de model si verificarii metrologice se admit persoane cu
competenta demonstratd pentru domeniul dat de masurari.

VIill. CERINTE PRIVIND SECURITATEA

20. La efectuarea incercarilor si verificarilor metrologice trebuie sa se respecte regulile de securitate.

IX. CONDITII DE VERIFICARE

21. Laincercari si verificari metrologice trebuie sa se respecte conditiile specificate de producétor.

X. PREGATIREA PENTRU VERIFICARE

22. Inainte de a incepe procedura de verificare mijloacele trebuie si fie pregitite pentru lucru in
conformitate cu documentatia tehnica.

23. Inainte de fiecare incercare balanta trebuie si fie setate la 0 fara aplicarea ajustarii acestuia in timpul
incercdrilor.

Xl. EFECTUREA VERIFICARII

24. Examinarea aspectului exterior, marcajului, softului si a constructiei.
La efectuarea examindrii aspectului exterior, marcajului si a constructiei trebuie sd se stabileasca
corespunderea descrierii de model si documentatiei tehnice.

Balanta trebuie sa aiba urmatorul marcayj:
— marca comerciala a producatorului;
— marca comerciald a importatorului (daca este necesar);
— tipul balantei;
— marcajul aprobarii de model;
— numarul de serie a balantei (pe dispozitivul de indicare si fiecare platforma de cantarire);
— avertizare cu privire la interzicerea cantaririi substantelor lichide (daca este necesar);
— viteza maxima de tranzit, km/h;
— directia miscarii la cantarire (daca este necesar);
— interval de scara pentru sarcina staticd (daca este necesar), kg sau t;
— tensiunea de alimentare, V;
— frecventa de alimentare, Hz;
— intervalul de temperatura (daca difera de la minus 10 °C la plus 40 °C).

Marcarea in forma simbolica:

— clasa de precizie la determinarea masei totale a vehiculului: 0,2; 0,5; 1; 2; 5 sau 10;
— clasa de precizie la determinarea sarcinii pe o singura osie (daca este necesar): A, B, C, D, E sau F;
— clasa de precizie la determinarea sarcinii pe un grup de osii (daca este necesar): A, B, C, D, E sau F;
— sarcina maxima, kg sau t;
— sarcind minima, kg sau t;
— interval de scard, kg sau t;



— viteza maxima de functionare Vmax, km/h;

— viteza minima de lucru Vmin, km/h;

— numarul maxim de axe ale vehiculului (daca este necesar), Amax;
— marcajul aprobarii de model.

26. Softul trebuie sa corespunda cu documentatia producatorului. Dispozitivul de indicare trebuie sa
indice versiunea acestuia si suma de control.

27. Incercirile in statica pentru determinarea masei totale a autovehiculului

Se determina valoarea reald a masei totale a AV etalon descarcate si incarcate prin cantarirea acesteia pe
aparatul de cantarit de control sau prin trecerea totala a AV prin platforma in doua directii opuse. Ca valoare
reala se ea masa totala ca media rezultatelor a doua treceri.

28. Determinarea sarcinii statice pe o singura osie etalon a AV etalon cu 2 osii pe suspensie cu arcuri.

Se cantareste pe rand fiecare osie pe aparatul de cantarit de control si se calculeaza masa totald a AV prin
insumarea a doud sarcini pe osie si inregistrarea rezultatelor. Aceasta operatie trebuie repetata de 5 ori intr-0
directie de miscare si de 5 ori in alta directie.

Pentru fiecare din actiunile intreprinse trebuie de asigurat ca AV std nemiscat pe platforma, cu motorul
oprit, cu cutia de viteza 1n pozitia neutra si frana libera.

1) Se calculeaza sarcina staticd medie pentru fiecare osie a AV etalon pe suspensie cu arcuri dupa
formula:

— 10 Xi
i = 11—0, 1)
unde: i —nr. unei osii;
10 — nr. de cantariri la determinarea sarcinii statice;
X — indicatia balantei la determinarea sarcinii pe fiecare osie.

2) Se insumeaza 2 sarcini medii pe osie pentru determinarea masei totale medii a AV nemiscat dupa

formula:

— _ w10
Meor = 21 Xis (2)

Se calculeaza valoarea medie din masa totala a AV cu 2 osii etalon dupa formula:

1% Mmeoe
m = 3
ot = 2 ®3)
3) Se calculeaza sarcinile medii corectate pe osii prin formula:
—_ = Meot.et
Xcor. = X X —— (4)
Mtot

unde: metet — valoarea reala a masei totale a AV determinatd prin trecerea prin platforma aparatului de
cantarit de control.

4) Valoarea reala a sarcinii etalon statice pe o osie p/u AV etalon cu 2 osii pe suspensie cu arcuri va fi
egala cu sarcina medie corectatd pe osie, cum este calculat dupa formula (4).



5) Trasabilitatea valorii reale a sarcinilor pe o singura osie este asigurat de faptul, ca suma a doua valori
ale sarcinilor statice medii corectate pe o osie este egala cu valoarea masei totale reale a AV, determinata prin

o singura trecere prin platforma balantei de referinta:

—— _ \'2
Xtot.et. — i=1 Xcor.: (5)

Sarcinile statice pe osiile etalon trebuie sda se determine astfel, incat sarcinile pe osii sd cuprindad tot
intervalul de cantarire a balantei. Este necesar de a folosi cel putin 2 sarcini diferite pe osii (una in apropiere
de minimala si una de maximald) cu consideratia sarcinii maxime admisibile pentru AV pe suspensie cu
arcuri folosit.

29. Incercarile in mers

Inainte de fiecare incercare, se pregiteste balanta la locul de utilizare in conformitate cu specificatiile
producatorului.

Procedura de incercare ar trebui sd inceapa cu pozitionarea vehiculului de referintd in fata traseului de
acces la balanta la o distanta suficienta pentru a obtine o viteza uniforma nainte de a intra pe balanta.

Viteza fiecarui AV trebuie mentinutd cat mai constanta in timpul fiecarei incercarii in mers.

Trebuie sa fie efectuate cel putin zece treceri de incercare a AV pe balantd in intervalul de viteze
specificate de producator:

—  sase treceri trebuie sa fie facute in centrul platformei;

— doua treceri in maxima apropiere de partea dreapta a platformei;

— doua treceri Tn maxima apropiere de partea stanga a platformei.

Trecerile de incercare trebuie sa fie efectuate la fiecare din 3 viteze specificate mai jos, cu utilizarea a AV
descarcat si incdrcat:

— 10 treceri la intervalul mediu a vitezei de lucru pentru determinarea sarcinilor medii corectate pe osie
si daca e necesar, pe o grupa de 0sii;

— 10 treceri, uniform repartizate intre vitezele in apropiere de Vmax si Vmin asa, Incit AV etalon sa fie
cantarita cel putin cu 2 viteze diferite.

Daca balanta se utilizeazd numai intr-o directie, se permite se se indeplineascd 10 treceri in aceasta

directie.

30. Incercarea in mers cu AV etalon cu 2 osii pe suspensie cu arcuri

1) Se inscriu 2 valori ale sarcinilor pe osii a AV cu doua osii pe suspensie cu arcuri, cum acestea sunt
identificate sau imprimate de balanta supusa incercarii.

2) Eroarea maxima admisibila intre fiecare sarcind inregistratd pe o osie si sarcina statica
corespunzatoare pe o osie etalon (pct. 39.1) nu trebuie s depdseasca erorile maxime tolerate specificate in
Tabelul 2.

31. Incercarea in mers cu alte autovehicule de control

1) Se efectueaza nu mai putin 20 de cantariri (10 pe fiecare parte), se inregistreaza sarcinile pe osii si
daca este necesar, sarcini pe grupuri de osii ale AV, asa cum este indicat sau tiparit de balanta supusa
incercdrii. Se calculeaza sarcinile medii pe osii si daca este necesar pe grup de osii dupa formula:

_ Tx;
X === (6)
unde: i — nr. unei osii;
n —nr. de cantdriri in miscare (nu mai mic de 20);



Xj — sarcinile inregistrate pentru osia data.

_ PEY Xgr.i

Tgry = =25 (7)
unde: i — nr. grupei de osii (i=0...n);

n —nr. de cantariri In miscare;

Xgr.i — sarcinile inregistrate pentru grupa datd de osii.

2) Se folosesc valorile indicate sau tiparite de balanta supusa incercarii pentru masa totala a AV si se
calculeaza valoarea medie a masei totale a AV etalon dupa formula:

21 Meot

i ®)

Se admite Insumarea sarcinilor medii pe osii si sarcinile pe grup de osii, pentru determinarea valorii medii

Mot =

a masei totale a AV dupa formula:
— V4 g
Mior = Zi:l Xi + Zi:1 xgr.i- (9)

unde: g — nr. unei osii;
g — nr. de grup de osii.

3) Se calculeaza sarcinile medii corectate pe osii si daca este necesar sarcina medie corectata pe grup de
osii prin formula:

= Miot.et
Xcora = X X m ) (10)
tot
_ Meot.et
ng.COT'.l - xgr.l X Mtot , (11)

4) Trasabilitatea este asigurat de faptul, ca suma a valorilor sarcinilor statice medii corectate pe o osie si
a sarcinilor pe grup de osii a AV etalon trebuie sa fie egald cu valoarea masei totale reale a AV, determinata

prin formula:

— V4 g ——-
Xtot.et = Zuj=1 Xcor. + Zi:l Xgr.cor.i: (12)

5) Se calculeaza abaterea sarcinii pe fiecare osie de la valoarea medie corectatd a sarcinii pe osie
corespunzatoare si daca este necesar abaterea sarcinii pe fiecare grup de osii de la valoarea medie corectata a
sarcinii pe grup de osii dupa formula:

Xab. = Xi — Xcor.p» (13)

Xab.gr. = Xgr.i — Xcor.gr.u (14)

6) Nici-o abatere nu trebuie sa depaseasca limitele de deviere maxime tolerate conform Tabelului 3
pentru clas de precizie corespunzatoare.
32. Evaluarea erorii a masei totale a AV
Eroarea pentru masa totala a AV se calculeaza dupa formula:

Emtot = Meor — Mot et (15)



Masa totala calculatd nu trebuie sa depaseasca limitele erorii maxime admisibile specificate in Tabelul 4.
33. Verificarea vitezei de lucru
Incercarile de trecere a AV de control si fie efectuate la urmatoarele viteze:
— cu 5 % mai mare decit Vmax de lucru;
— cu 5 % mai micd decit Vmin de lucru (daca e posibil);
— mai mare decit valoarea maxima de schimbare a vitezei de lucru:
[(Vmax - Vmin)/Vmin]- (16)

Balanta trebuie sd detecteze cerintele Tnaintate mai sus si sd nu indice si sd printeze valorile masei si
sarcinilor, daca lipseste avertizarea concreta pe indicator si/sau pe foaia printata.

XIl.  INTOCMIREA REZULTATELOR CONTROLULUI METROLOGIC LEGAL

34. Rezultatele verificarii metrologice se inregistreaza intr-un proces-verbal de verificare metrologica si
trebuie sa includa cel putin:

- numarul de inregistrare si data intocmirii procesului-verbal,

- denumirea solicitantului;

- identificarea balantei (tipul, numarul de serie, producator, locul instalarii);

- specificatia etaloanelor si aparatelor de cantarit de control,

- specificatia AV etalon si de control,

- conditiile de mediu (temperatura si umiditatea);

- rezultatele incercarilor la cantarirea staticd si in mers a AV etalon;

- rezultatele incercarilor la cantarirea in mers altora AV de control;

- criteriile de admitere si decizia pentru utilizarea balantei (se admite sau nu se admite).

35. In cazul, cand mijlocul de masurare este recunoscut ca utilizabil, se elibereazi buletin de verificare
metrologica conform Hotararii Guvernului nr. 1042 din 13 septembrie 2016 “’Cu privire la aprobarea Listei
oficiale a mijloacelor de masurare si masurarilor supuse controlului metrologic legal”, Anexa 2. Marcajul de
verificare metrologica se aplica conform schemelor stabilite in descrierea de model a mijlocului de masurare.

36. In cazul cand mijlocul de masurare legal este recunoscut ca inutilizabil se elibereaza buletin de
inutilizabilitate conform Hotéararii Guvernului nr. 1042 din 13 septembrie 2016 ”Cu privire la aprobarea
Listei oficiale a mijloacelor de masurare si masurarilor supuse controlului metrologic legal”, Anexa 2.
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